Tézy sucasti Statnych skusok — I. stupen
studijny program
Aplikovana informatika a automatizacia v priemysle

I. sicast statnych skusok: Metédy a techniky navrhu systémov informacnych
technologii

10.
11.
12.

13.

Zaklady objektovo-orientovaného programovania. Dedi¢nost, zapuzdrenie, polymorfia.
Abstraktné metddy, triedy.

Zakladné riadiace Struktury — sekvencia, vetvenie, cykly, skoky.

Zivotny cyklus ndvrhu databaz, Grovne datového modelovania (konceptualny model,
logicky model, fyzicky model).

Entitno-rela¢né modelovanie a E-R diagram. Transformacia ER modelu do rela¢ného
modelu. Normalizdcia a normalové formy relacii. (I. az Ill. normalova forma, BCNF).

Jazyk SQL, charakteristika, zakladné zlozky, zakladné prikazy DDL a DML, Jazyk SQL -
prikaz Select: vyuZitie aliasov, agregované funkcie, predikaty vo vyberovej podmienke,
join, viacnasobny join, outer join, vnorené selekty.

PL/SQL — vyhody, programové konstrukcie, Struktura bloku, prikazy cyklu, If a Case.

Procedury, funkcie a trigre.

UML — diagramy pripadov poufzitia. Zakladné prvky diagramu, relacie include a extend,

zapis scenarov pripadov pouZitia pomocou linearizovaného textu.
UML — diagramy aktivit. Zakladné prvky diagramu, vetvenie, sibezné vetvy, role.

Skriptovaci jazyk PHP (syntax jazyka, operdtory, premenné, prikazy, vkladanie PHP
skriptov do HTML dokumentu.

Javascript a CSS (zdkladnd syntax, vyhody, nevyhody, vkladanie do HTML dokumentu).
Session premenné, cookies, autentifikacia, Sifrovanie.

Metddy vyvoja softvéru — porovnanie faz zivotného cyklu softvéru (kaskadny model,
Spiralovy model, CE, Rapid Prototyping).

Testovanie softvérovych systémov. Typy testov - testovanie modulov (Black box

testovanie, White box testovanie, Grey box), integracné, alfa, beta, instalacné

a preberacie testy.
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1. suéast statnych skusok: Zaklady systémov automatického riadenia

10.
11.

12.

Matematicky opis linearneho dynamického systému — definicia prenosovej funkcie,

princip urcenia prenosovej funkcie z diferencidlnej rovnice.

Blokova schéma, blokova algebra — sériové, paralelné a spatnovazobné zapojenie

prenosov.

Prechodova a impulzova charakteristika, posudenie vlastnosti (spravania sa) systému

podla tvaru prechodovej charakteristiky.

Odozva linedrneho dynamického systému na harmonicky budiaci signal, frekvencna

charakteristika, Bodeho diagram.

Posudenie stability dynamického systému — algebraické, frekvenéné kritéria stability.
Reguldcia. Princip uzatvoreného regulaéného obvodu so zapornou spatnou vazbou.
Signaly a veliciny v uzatvorenom regulacnom obvode.

P, PI, PD, PID reguldtor — prenosova funkcia, prechodova charakteristika.

Identifikacia zakladnych typov dynamickych systémov pomocou aproximacie

nameranych charakteristik.

Analdgovo Cislicovy a Cislicovo analdgovy prevodnik. Typy, pozZiadavky na ich vlastnosti.
Sposoby pripojenia senzorov, ich typy a vlastnosti.

Elektrické akéné ¢leny a pohony. Krokové motory, princip ¢innosti, zapojenie a riadenie.

Definicia a charakteristika PLC. Proces tvorby softvéru programovatelnych logickych
automatov (IEC 61131), prostredie Simatic manager, programovaci nastroj Step7. Princip
¢innosti PLC ( HW konfiguracia na vzore S7-300), cyklus/prerusenia, spracovanie signalov

v PLC

Programovanie PLC — Strukturalizacia v STEP7(vratane funkcii a funkénych blokov),

adresovanie, Struktura programu.



