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Abstrakt:

Predpovedanie ndvstevnosti internetovych portalov, ktoré spolo¢ne vystupuju ako
organizmus operujuci so zaujmom Citatela - uZivatetela internetu - méze byt velkou vyzvou.
Do navstevnosti internetovych stranok totiz okrem trendu, sezénnosti Ci pravidelnych cyklov
vstupuju rézne externé vplyvy — od svetovych udalosti, cez viralny potencial obsahu az po
prijemné pocasie. Cielom prace je predpovedat navstevnost webového portalu na zaklade
historickych dat, za pomoci strojové ucenia, Statistiky a programovacieho jazyka R. Surové
data najskor prechddzaju ocistenim, vyhladenim a odstranenim sezénnych i trendovych
vplyvov, aby potom posluzi knizniciam jazyka R na vytvorenie predpovedi. Zaujimavé bude
nasledne vysledky porovnat so Statistickym modelom Excelu, spracovat odchylky predikcii a
urcit najspolahlivejsiu metddu pre budlce pouZitie. Praca by mala taktisto vytycit budice
mozZnosti spresiiovania predikcii a otvorit otazky pouZitia novych metdd. Jej buddcnost lezi
na spresnovani predikcii pomocou rozsirenia datovych zdrojov ¢i aplikacii dalSich technik

ziskavania znalosti z databaz.
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Abstrakt:

Hlavhym motivom prace je pomdct fudom, ktori nie si schopni pohybu ani za pomoci
beznych elektrickych invalidnych vozikov. Snaha poméct nas viedla k zaloZeniu vyskumnej
skupiny Minerva pod zastitou doc. Ing. Maximilidna Strémyho, PhD. V projekte Think and Go
sme vytvorili autondmny systém riadenia elektrického invalidného vozika vykonavaného
vyluéne hlavou. Zakladom projektu je zariadenie Emotiv Epoc+, ktoré snima elektricky
potencial mozgu za ucelom detekcie myslienkovych alebo mimickych vzorov. Tieto vzory su
spracované avyhodnocované pomocou nami vytvorenej aplikacie s ndzvom GetThink a
nasledne priradené urlitym povelom. Tieto povely posiela na ind nami vytvorenu
vizualiza¢nu aplikaciu VisMove. Tato aplikacia komunikuje so zariadenim arduino, ktoré riadi
motory a vyhodnocuje ultrazvukové udaje o polohe. Systém Think and Go teda vykonava
povely na pohyb uzZivatela v kresle invalidného vozika a zaroven vykonava kontrolu okolitych
prekazok v priestore. V sucasnosti pracujeme na vytvoreni vlastnej detekcie myslienkovych

vzorov, ktoré budd riadit smery jazdy a lepsie , ¢itat myslienky uZivatela,,.
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Abstrakt: Cielom mojej prace bolo analyzovat problémy pri testovani vo firme SKARTEK s.r.o.
a nasledne navrhnut a implementovat testovacie pracovisko, ktoré bude schopné vyriesit
problémy vyplyvajuce z analyzy. Vysledkom prace je implementované pracovisko, ktoré je
schopné testovat vnutropodnikové Standardy a hardvér k nim prislichajuci. Toto pracovisko
zjednodusi pracu vyvojového oddelenia a skrati ¢as potrebny na vyvoj vnutropodnikovych
Standardov, teda odbremeni zamestnancov a poskytne im viac €asu na vyvoj projektov.
Nasledne sa znizia finanéné naklady potrebné na vyvoj, ¢o zlepsi konkurencie schopnost

firmy.
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Abstrakt: Ciefom prace je navrhnut a realizovat riadenie pre linku na triedenie granulatu.
Triedenie bude prebiehat na zaklade optickej kontroly pomocou optickych farebnych
snimacov. Nevyhovujuci granulat musi byt z granulatu odstraneny. Vyhovujuci granulat musi
byt stlaéenym vzduchom pretlaceny do zbernej nadoby k vedlajsej stanici. Ciefom je tieZ
zaznamendvanie Statistik a vyhodnocovanie granuldtu. Pri vyhodnocovani berie program
zaznamy z optickych farebnych snimacov a porovnava hodnoty s pevne preddefinovanou
hodnotou zapisanou v kéde. Po aplikovani programu na linku bolo nutné program dodatocne
upravit. Chyby programu sa prejavili hlavne na ¢asovani stlateného vzduchu a poditani
kusov. Nevyhnutnym zasahom bolo zmenenie citlivosti snimacov na farbu a upravenie
plochy, na ktorej bol granuldt monitorovany. Dalej bolo nutné vymenit granulat z kukurice
a fazule za airsoftové guldcky, a to kvéli priestorom a nelistotam, ktoré vznikali z pouzitych
surovin. Nasledné Cistenie a udrzba by bola naro¢na pre plynuly chod linky. S pouzitim
airsoftovych guldcok sa zjednodusi udrzba a nasledna manipulacia s granulatom. Vyznam
prace spociva v zlepsSeni vyucby, naprogramovani linky inym spdsobom pre rozsirenie

moznosti programovania obdobnych systémov.
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Abstrakt: Ciefom mojej prace bolo vytvorit a zrealizovat monitorovaci a riadiaci systém,
ktory ovlada Zaluzie. Tento systém monitoruje teplotu, vlhkost a intenzitu osvetlenia v
miestnosti. Na zaklade intenzity osvetlenia a ¢asu funguje automaticky rezim. ReZzim
manualny sluzi na ovladanie pomocou panelu alebo pomocou HTML stranky, ktord je
pristupna zo zariadenia, ktoré ma webovy prehliada¢. Pristup k HTML stranke ma len
pouzivatel, ktory je prihlaseny do wifi siete, kde sa ZalUzie nachadzaju. Tymto je systém
osSetreny voci vonkajsim Gtokom, kedZe pristup k wifi siete je zaheslovany. Tento systém je
potom schopny na zaklade teploty a vlhkosti vypocitat rosny bod a navrhnut pouzivatelovi
mozné alternativy na zlepSenie tepelného komfortu. Ludia, ktori su spokojni so svojim
prostredim, ¢o sa kombinacie vlhkosti a teploty tyka, su daleko viac produktivnejsi a celkovo
zdravsi ako ti, ktori maju tieto podmienky nepriaznivé. TaktieZ je tento systém, ktory je na
baze Open-source, mozné dalej doprogramovat pomocou programu Arduino a pridat tak

dalsie funkcie a rozsirenia.
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Abstrakt: Cielom mojej prace je ndvrh arealizacia riadenia linky pre vaZenie granulatu.
Vazenie je realizované pomocou elektromechanickej vahy. Udaje z vahy spracovéava vaziaci
modul SIWAREX FTA a pomocou integra¢éného modulu SIMATIC ET200M/LINK posiela data
do programovatelného logického automatu typu SIMATIC S7 300. Linka obsahuje manualny
a automaticky rezim. Ovladanie je realizované niekolkymi tla¢idlami a jednym prepinacom
na ovladacom paneli, oznamovanie stavov prebieha pomocou niekolkych LED diéd. Pri
manuadlnom rezime linka vazi davky o hmotnosti 100g po kazdom stlaceni tlacidla START,
pokial sa hladina granulatu neznizi na kritickl Uroven signalizovanu optickym snimacom.
Automaticky rezim ma prednastavenu velkost davky na 50 g. Po stladeni tladidla START sa
navazi 5 davok a nasledne zasvieti LED diéda signalizujuca dokoncenie cyklu vadZzenia. Proces
vazenia prebieha s dostato¢nou presnostou na priemyselné tcely. Pri realizovani svojej prace
som sa zdokonalil v programovani PLA pomocou programu SIMATIC STEP 7 V5.5. Ziskal som

nové poznatky, ktoré budem maoct v budicnosti vyuZit v praxi.
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