Diplomové prace — UVSM

Matus, L.: Automatizacia ruéného montazneho pracoviska RSEMB
Kolena, M.: Medziopera¢na doprava vo vyrobe v podniku INA Skalica spol. s r.o.

Kubala, I.: Navrh a technicka realizacia vylepSenia Specifického, ABL kontrolného zariadenia na
montaznych linkach prednych sedadiel

Pristic, M.: Navrh automatickej manipulacnej stanice

Hlavanda, P.: Navrh automatizacie procesu oznacovania drevenych kladiv

Hudy, E.: Navrh automatizacie vyroby karosarskych podzostav

Tolarovi€¢, M.: Navrh automatizovaného montazneho pracoviska pre montaz zvoleného vyrobku
Chvas¢ak, M.: Navrh automatizovanej montaznej linky pre vyrobu sine€nych clén VW Tiguan
Sulko, A.: Navrh chapadiel pre robotizované montazne pracovisko pre eliminovanie ruénej montaze

Hudecova, D.: Navrh flexibilného upinacieho pripravku pre suciastky merané suradnicovym meracim
strojom

Pol¢ova, M.: Navrh jednoucelového stroja ur€eného na montaz suciastky "Barrier net" v podniku
Johnson Controls International

Petrak, L.: Navrh lepiaceho zariadenia s automatickym privodom lepidla v INA Skalica, s.r. o.
Janik, J.: Navrh poloautomatickej stanice pre predmontaz plynovych ventilov

Nadasky, D.: Navrh pridavného osvetlenia a tienenia v montaznej stanici s kamerovou kontrolou
systému iCIM

Dananaiova, B.: Navrh riadiacich uloh pre polohovanie servomotora s remefiovym pohonom SMC
Margusova, S.: Navrh robotizovaného montazneho pracoviska
Jurigova, M.: Navrh technoldgii oprav strojovych suciastok podfa jednotlivych druhov opotrebenia

Margetiny, M.: Navrh uloh realizovanych vo virtualnom programe RobotStudio a ich verifikacia v
realnom prostredi pomocou priemyselného robota IRB 120

Holik, M.: Navrh univerzalneho sustruhu
Krivy, M.: Navrh vizualizacie ovladania priemyselného robota IRB-120

Durkovig, M.: Navrh vykonovych parametrov zvaracieho zariadenia pre vyrobu kombinovanych
zvarovych spojov laserom

Pressel, M.: Navrh vymenitelnych Celusti pre pneumatické skfu€ovadlo na CNC sustruhu EMCO
Concept TURN 105

Rezny, M.: Navrh vymenitelnych ¢elusti pre pneumaticky zverak na CNC frézovacke EMCO Concept
MILL 105

Oravcova, E.: Navrh vyucbovej aparatury pre realizaciu tenzometrickych merani pre zédkladné spdsoby
namahania

Birkus$, D.: Navrh zariadenia pre testovanie interiérovych komponentov automobilov

Kurova, M.: Navrh zmien realizovanych v montdZnom pracovisku s kamerovou kontrolou na zaklade
novej suciastkovej zakladne

Viktorov4, V.: Optimalizacia materialového toku pri montazi dverovych panelov automobilu Hyundai



Tomaska, J.: Projektovanie vyrobnych systémov na tvarnenie za tepla

Varga, R.: Sledovanie a predikcia drahy pohybujuceho sa objektu a nasledné riadenie pohybu robota
BIOLOID

Rovensky, D.: Spdsobilost univerzalneho stroja v sulade s metodikou AIAG

Damaskovi¢, P.: Suciastkova zakladna pre vyrobny systém iCIM

Basnak, M.: Specifikacia sugiastkovej zakladne pre CNC frézovadku EMCO Concept MILL 105

Hostak, R.: Specifikacia sugiastkovej zakladne pre vyrobny systém iCIM 3000 od firmy FESTO

Kupkovi€ova, N.: Tvorba kinematickych mechanizmov prostrednictvom CAD

Kostolansky, M.: Uréenie modalnych vlastnosti konstrukcie s vyuzitim systému PULSE

Cernak, M.: Vizualizécia, sledovanie a hodnotenie vyrobného systému pomocou technického
informacného systému TIG

Nadasky, M.: Vplyv tvaru a rozmerov Celusti manipulatora na napatovo-deformacny stav suciastok

Miterkova, M.: Weibullova analyza udajov v spolahlivosti a udrzbe

Horvathova, P.: Zavedenie novych suciastok do vyroby na vyrobnom systéme iCIM

Vatrt, P.: Zistovanie faktora trenia klznej dvojice v zavislosti od velkosti a priebehu klznej rychlosti



