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Anotacia

Cielom predloZeného projektu je vybudovanie pruiného vyrobného systému s robotizovanou
obsluhou, ktord umozni bezvykresovu vyrobu. To znamen3, Ze vyrobok bude namodelovany na PC
vo vhodnom 3D CAD programe, nasledne bude vygenerovany riadiaci program potrebny pre vyrobu
danej suciastky a tento program bude spusteny v pruznom vyrobnom systéme, ktory danu suciastku
fyzicky vyrobi. Takymto spésobom bude mozné vyhotovit vietky potrebné suciastky pre konkrétny
vyrobok, ktory sa mdzZe vo finalnej faze zmontovat. VSetky vyrobené suciastky budu pocas vyroby
podrobené kontrolnym operdcidm, v dosledku ¢oho bude vo findlnej montazi podstatne zniZena
nepodarkovost hotovych vyrobkov. Na tomto prototypovom zariadeni bude mozné skimat vplyv
réznych vyrobnych stratégii pri vyrobe na vyrobné naklady, ¢as potrebny pre vyrobu poZzadovaného
mnoistva vyrobkov a na daldie doleZité parametre efektivity samotnej vyroby. Dalej bude mozné
skimat a prezentovat vyhody bezvykresovej vyroby a dopad takéhoto spbsobu vyroby na
efektivnost celého procesu v predvyrobnej aj vo vyrobnej etape. Vsetky ziskané poznatky budeme
prezentovat na domdacej aj medzinarodnej urovni prostrednictvom vedeckych a odbornych
Casopisov ako aj vedeckych konferencii a sympdzii. Planujeme oslovit aj zastupcov domacej
priemyselnej vyroby, ktorym chceme predviest tento prototyp, demonstrovat jeho moznosti a
poziadat ich o spolupracu v ramci inych projektovych vyziev tak, aby sa ziskané wvysledky
teoretického aj praktického vyskumu mohli preniest do priemyselnej vyroby, kde urcite najdu
vyuzitie pri snahach o zachovanie konkurencieschopnosti Slovenského priemyslu.

Annotation

The aim of the project is to build an elastic production system with robotic regulation which will
enable design-free production. The product will be modeled with a PC in an appropriate 3D CAD




program, and then the regulation program will be generated for an elastic production system, which
will produce a component. It will provide the possibility to produce the necessary components for a
particular product. All produced components will be controlled during production, so the likelihood
of failure of finished products will be decreased. This prototype device will help to observe the
influence of different production strategies on production costs, time necessary to produce a certain
product amount, and other important efficiency parameters of the production. The advantages of
the design-free production and influence on efficiency of the whole process will be observed and
assessed in both pre-production and production phases. The acquired knowledge will be presented
in the domestic and international forums and scientific journals. We intend to address the
representatives of the domestic industrial production, demonstrate them the prototype and
propose collaboration within various projects, so that to transfer the acquired results into industrial
production and help retaining competitiveness of the Slovak industry.




