Tézy sucasti Statnych skusok — I. stupen
studijny program vyrobné zariadenia a systémy

I. suéast statnych skusok: Manipulaéna technika

Klasifikacia PRaM z konStrukéného hladiska.

Klasifikacia PRaM z technologického hladiska.

Zakladné pojmy kinematiky PRaM.

Poziadavky kladené na pohony PRaM a ich Struktury
Transla¢né pohybové jednotky a rotacné pohybové jednotky.
Vedenia pohybovych jednotiek, poZiadavky kladené na vedenia.

TImice a dorazy pohybovych jednotiek.
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Priemyselné roboty so sériovou kinematikou — kinematické Struktury, pracovné
priestory, vlastnosti a poutzitie.

9. Priemyselné roboty s paralelnou kinematickou Strukturou, paralelny mechanizmus,
vyhody a nevyhody.

10. Pouzitie, rozdelenie, Struktura a klasifikacia ichopnych hlavic.

11. Mechanické manipulac¢né hlavice —typ G a typ M.

12. Transformacné bloky mechanickych uchopnych hlavic.

13. Typ Celusti mechanickych hlavic, zakladné koncepcie 2-prvkovych uchopnych hlavic.
14. Magnetické Uchopné hlavice.

15. Podtlakové uchopné hlavice a pretlakové uchopné hlavice.

16. Technologické hlavice s fyzickym kontaktom a bez fyzického kontaktu

17. Montazine hlavice

I. suéast Statnych skasok: Mechanizacia a automatizacia vyrobnych zariadeni

1. Definujete: mechanizacia, automatizacia, automat, spatna vazba, automatické riadenie,
stupne automatického riadenia

2. Vyznam, ciele a dévody mechanizacie a automatizacie. Pruznd a nepruzna
automatizicia.

3. Automatizacia vyrobnych procesov, otvoreny a uzavrety riadiaci systém, principy a
prostriedky.

4. Optimalizacia automatizovaného vyrobného procesu.

5. Principy riadenia ¢innosti automatickych vyrobnych zariadeni.
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Kopirovacie zariadenia (spojité, nespojité).Geometrické riadenie adaptivne. Cislicové
riadenie (NC, CNC, DNC riadenie).

Technické prostriedky automatického riadenia (ziskanie, prenos, spracovanie, uchovanie
a vyuzitie informacie).

Riadenie pomocou vaciek, druhy vaciek. Riadenie pomocou dorazov a narazok,
nastavovanie narazok.

Riadenie pomocou tekutinovych mechanizmov, vyhody a nevyhody tekutinovych
mechanizmov.

Tekutinové mechanizmy, operator prevodu, riadenie vetvenim prudu, operatory
hradenia prietoku, operatory vetvenia prudu.

Pneumatické mechanizmy, vyhody, nevyhody, pneumaticko-hydraulické mechanizmy
(multiplikator).

Elektrické mechanizmy, elektrohydraulické a elektropneumatické mechanizmy.
Vyroba, Uprava a rozvod stlaceného vzduchu. Kompresory, rozdelenie a pouZzitie.

Pneumatické motory, rozdelenie a pouzitie. TImenie narazu v krajnych polohdch piestu
pneumatickych motorov.

Rozdelenie ventilov z hladiska funkcie, konstrukcie, oznacovanie viaccestnych ventilov a
ich schematické zobrazovanie.

Specialne ventily (jednocestné, logické, $krtiace, tlakové) ich funkcia, ¢innost
a schematické zobrazenie



