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Abstrakt:

Cielom predloZenej prace je posudenie vplyvu parametrov pulzného a ultrazvukového
zvarania plastov na kvalitu zvarovych spojov. Experiment bol realizovany v spolocnosti
Branson Ultrasonics, a.s. Obsah predloZenej prace zahfna navrh a vyrobu pripravkov a
sonotrdd pre ultrazvukové zvaranie a nasledné samotné zvaranie vzoriek ultrazvukovym a
pulznym zvdaranim. Porovndvame technoldgiu a zvary ultrazvukového a pulzného zvarania
pri nastaveniach rbéznych parametrov. Vyhotovené zvary boli posidené z hladiska
mikroStruktiry a mechanickych vlastnosti zvarovych spojov. Pozitymi zariadeniami boli
ultrazvukovy stroj Branson 2000X a zariadenie od HTE Pulsestaker Technology. V praktickej
Casti predlozenej prace je samotny navrh, vyroba a zvaranie vzoriek, taktiez vyroba
sonotréd. Dalej nasleduje samotné zvaranie ultrazvukovou a HTE PusleStaking
technolégiou. Nasledne vyhodnocovanie zvarovych spojov pomocou metalografickej
analyzy a po odtrhnuti zvaranych vzoriek. V zavere je vyhodnotenie vysledkov experimentu
a porovnanie metdd a parametrov zvarania.
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Abstrakt:

Cielom prace je Citatelovi priniest zakladné poznatky o prvkoch, ktoré sa pouZivaju pri
navrhovani priemyselnych robotov a manipulatorov ale tiez poukazat na vsetky naleZitosti
konsStrukcie v priemysle. Tiez vysvetlenie noriem podla ktorych sa tieto systémy navrhuju a
na aké faktory si treba davat pozor. Tymito faktormi st ergondmia a bezpecnost zdravia pri
praci. Pri navrhu je délezité dbat na tieto faktory. Praca obsahuje samotny navrh
pneumatického balanéného manipulatora na manipuldciu s klimatizacnymi jednotkami z
dopravného pasu na prepravnu jednotku. Ndvrh vypracovany v programe Solidworks 2019
doplneny o modely pneumatickych valcov. Praca ma prinos ¢i uz pre nezainteresovanych
[udi ale tieZ pre zakaznika tejto spolocnosti, ktorého poziadavka bola navrhnut a vyrobit
zariadenie na manipuldciu pre zjednodusSenie prace operatora a zniZzenie poctu ludi na
tomto pracovisku. MoZzeme povedat, Ze toto zadanie je komplexné na kolko Citatela
oboznami s problematikou prace ale tiez ukaze, ¢o vSetko sa nachadza za navrhnutim

jednoucelového manipulatora.
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Abstrakt:

Predlozend praca sa zaobera studiom vplyvu parametrov zvarania elektrénovym IG¢om na
mikroStruktdru a mechanické vlastnosti zvarovych spojov kombindcie materidlov med’ —
austeniticka nehrdzavejiuca ocel AlSI304. Na vyrobu zvarov sa pouzil elektrénovolucovy
zvaraci komplex PZ EZ 30 STU. Urychlovacie napatie bolo 55 kV. Boli vyhotovené
preplatované zvarové spoje, kedy bola ocel AlSI304 umiestnena ako vrchny plech. Hribky
zakladnych materialov si 1 mm. V rdmci analyzy bol skimany vplyv parametrov zvdrania
ako prud luca, rychlost zvarania a poufZitie oscilacie na vybrané charakteristiky zvarov. Zvary
boli vyvhotovené na zdklade metddy DOE (Design of Experiment) v programe Minitab 19.0.
Na detailnd analyzu zvarovych spojov sa pouZila svetelnd mikroskopia, elektrénova
mikroskopia a skuska tahom zvarovych spojov. Bol posudeny vplyv jednotlivych faktorov
na vybrané vlastnosti zvarovych spojov. Vyhodnotila sa ekonomickda bilancia zvoleného
contour plotu s pouZitim a bez pouzitia metddy DOE. Vyskum je realizovany v ramci rieSenia

projektu APVV-18-0116.
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Abstrakt:

Vedecka prdca je zamerana na ndvrh montdzneho robotizovaného pracoviska a moznosti
aplikacii fotovoltickych systémov ako zdroju napdjania automatizovanych robotizovanych
pracovisk. Praca pozostava zo $tyroch &asti. Uvodnej teoretickej €asti, dvoch navrhovych
¢asti a jednej hodnotiacej ¢asti. Uvodnd ¢&ast venuje pozornost sucasnému stavu,
rozdeleniu a poutZitiu priemyselnych robotov a moZnostiam vyuzitia fotovoltickych
systémov v prostredi automatizovanych prevadzok. Prvad z navrhovych casti sa zaoberd
podrobnému vypracovaniu projektovej dokumentdcie k fotovoltickému systému a popisu
logickych a vykonovych prvkov. V druhej ndvrhovej ¢asti je znazorneny a vymodelovany
navrh montdzneho robotizovaného pracoviska a podrobne rozpisand simulacia daného
navrhu a logika systému. Zavere¢na hodnotiaca ¢ast pojedndva o vykonovych Statistikach
robotizovaného pracoviska a porovndva namerané hodnoty s hodnotami vypocitanymi a
hodnotami udavanymi vyrobcami jednotlivych elektrickych komponentov navrhovaného
robotizovaného pracoviska. Dalej pojedndva o zhodnoteni vyhody takejto kombinacie
robotizovaného pracoviska a fotovoltického systému a aplikaCnych moZnostiach

fotovoltickych systémov v prostredi automatizacnych prevadzok
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Abstrakt: Diplomovda prdca riesSi problematiku v oblasti automatizacie pre vytvorenie
Digitalne dvojéata toku materialu. RieSenie hlavného ciela diplomovej prace bolo zadané
konkrétnou spolo¢nostou a pozostdva z viacerych Ciastkovych, ktoré su v préaci rozoberané
detailnejsie. Prva kapitola prace sa zaoberd literarnou studiou industry 4.0 a jej technolégii,
digitdlneho dvojcata, softvérovymi a hardvérovymi poZiadavkami na vytvorenie digitadlneho
dvojcata. Podkapitoly s ktorymi musime uvazovat pri implementacii ako napr. analyza dat,
simulaéné programy, databdazy a senzory. V tejto kapitole su zhrnuté pozitiva aj negativa
prinosov danej technoldgie. V druhej kapitole je predstavena spolo¢nost, analyzované
pracovisko a identifikované nevyhnutné vstupy a vystupy. V analyze spolo¢nosti je zahrnutd
velkost podniku z ekonomickej stranky, riesené projekty spolo¢nostou a pracovisko uréené
pre kopirovanie vysledku diplomovej prace. V tretej kapitole je vytvorena Struktdru
digitdlneho dvojcata a prepojené jednotlivé komponenty pre komunikaciu medzi nimi.
Naklady a zhodnotenie vysledkov prace su obsiahnuté v poslednej kapitole diplomovej

prace.
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